
                                  Department ofApplied Mechanics
Indian Institute of Technology, Madras

CHENNAI–600036.

Phone: +914422574071 
Email: skm@iitm.ac.in 

To                                                                                                                                                                  D ate:19.07.2013

Due Date: 10       .  08       .  20       1  3  
Dear Sir/Madam,

1. Quotations  are  invited  in  two  bid  format  (Separate  Technical  and Commercial  bids  in
separate  sealed   envelopes)  and  in  duplicate  for   the  supply   of  miniature   six
component force/torque sensors(Five   numbers)  details  of  which are  given  in   the next
page (“Technical Specifications”).The tender should be addressed to the undersigned.

2. The quotations, duly sealed (clearly superscribedon the envelope as “technical” and “commercial”) should be
sent to the undersigned so as to reach him on or before the due date (Saturday, August 10, 2013). The
opening of technical bids will happen on the next working day, Monday, August 12, 2013. Only commercial
bids  from  those vendors whose  technical  bids qualify  will  be opened. Other commercial  bids will  not be
considered for the competition. 

3. The quotations should be valid for at least thirty days (preferably sixty days) from the due date. 
4. The period of delivery should be clearly indicated on the quotation itself.
5. All relevant literature pertaining to quoted items must be presented along with full specifications and drawings

(if any). This must be presented along with the “technical bid”. Incomplete technical bids (i.e. those without
relevant technical details) will not be considered for the competition. The decision of the purchase committee
is final in this regard. 

6. Quotes should include freight and insurance charges where applicable.
7. A list of reputed industries/academic institutions to which the vendor has supplied a similar product must be

included (with details of contact person, address, phone, email etc). A vendor who does not supply these
details will  be considered frivolous and the bids will  not be considered for competition. In this regard, the
decision of the purchase committee is final.  

8. Payment: Payment terms will be discussed only with the selected bidder after selection of bids. In general, we
prefer making payments after the product reaches our premises and is found to be in order (within 30 days of
delivery). 

9. We reserve the right to NOT purchase the product from any of the vendors if none of them meet our technical
requirements. 

Yours faithfully

                                                                                                      (Sd/)
             Varadhan SKM 

  Assistant Professor
ASE 154 (Aerospace Building)
Dept of Applied Mechanics
IIT Madras
Chennai 600036
India 



Technical Specifications for Miniature SixCompoment
Force/Torque sensors

1. All   the   five  sensors  must  measure   forces/torques   in   three  directions   (“Six
Component force/torque sensors”).

2. Of the five sensors, four sensors should have a diameter between 15 mm and
20 mm, height below 16 mm mass below 0.01 kg. One sensor should have a
diameter between 20 mm and 25 mm, height below 25 mm and mass below
0.075 kg. 

3. The maximum measurement uncertainty (due to nonlinearity, crosstalk and
hysteresis) must be 2.25% of full scale values for both forces and moments.
Lower values shall be preferred. 

4. Sensors must preferably interface with computers using wireless technology.
Safety requirements for operations by humans must be clearly mentioned.

5. The vendor must provide all assistance for using the sensors, such as provision
of  software   (e.g.  DLLs   for  easy   labview   interfacing).  Such  details  must  be
included in the technical bid. 

6. Details of calibration options must be included in the technical bid. 
7. The sensors  must  have   the  option  of  using  multiple  calibrations.   In  other

words,   the vendor must  be able  to provide multiple calibration  files.    Using
different calibration files (at our site, not at the vendor’s site) we must be able to
achieve different resolutions. The costs of multiple calibrations need NOT be
included in the commercial quote for the sensor (to enable a fair comparison).
However, we request vendors who can provide this option to send a separate
additional   quote   for   calibration.  We  reserve   the   right   to  NOT exercise   this
option.

8. In  case of  a competition between  technologies,  preference will  be given   to
sensors using semiconductor strain gauge technology.


